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焊接系统

FA-1100 系统	
JANOME（车乐美）	4 轴机器人的规格
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焊接系统

FA-1100 系统	
JANOME（车乐美）	4 轴机器人的规格

X 轴承载台（安装夹具用） 
Scale 1：5
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FA-3504A

焊接系统

FA-1100 系统	
JANOME（车乐美）	4 轴机器人的规格

X 轴承载台（安装夹具用） 
Scale 1：5


